'il' Tachometer, Motorregler, Stroboskop

Motorregler MDC

Ce

Regelung und Anzeige der tatséchlichen Motordrehzahl
2 Alarmausgange

4 programmierbare Benutzereingange

3 programmierbare Drehzahlen

8-stellige leuchtende Doppelanzeige

Master- oder Follower-Modus

IP 65 von der Frontseite

MDC in Originalgrof3e

Der Motorregler MDC wird eingesetzt, um eine Regelung der
tatsachlichen Motordrehzahl vorzunehmen. Ideal geeignet ist er zur
Nachristung schon bestehender Motorsteuerungsanlagen. Bei
solchen Anlagen wird oft die Drehzahl lediglich iber ein Potentiometer
eingestellt. Lastwechsel fihren dann zu unterschiedlichen Drehzahlen.
Das Gerat MDC schafft hier Abhilfe. Die Drehzahl wird einfach tber
einen Signalgeber (Initiator, Drehgeber) dort erfa’t, wo die Drehzahl
oder Geschwindigkeit konstant gehalten werden soll. Am Motorregler
MDC wird die Solldrehzahl einfach und digital angegeben. Der 0 - 10
VDC-Pegelausgang ersetzt das Stell-Potentiometer und wird an den
Frequenzumrichter oder Stromrichter angeschlossen. Auf diese Weise
werden &ltere Anlagen &ufRerst wirtschaftlich auf den neuesten Stand
gebracht. Zwei Alarmausgange konnen bei Uber- oder Unterschreiten
der gewiinschten Motordrehzahl oder als Bandalarm schalten.

Der Motorregler MDC kann alsMaster oder als Follower arbeiten.Dabei
koénnen drei Motordrehzahlen programmiert werden (Drehzahl 1,
Drehzahl 2, Schleichgang). Zwei Motoren kénnen in einem fest-
gelegten Geschwindigkeitsverhéltnis laufen. Dies ist die zweite
wichtige Anwendung fiir den MDC. Auf einfachste Weise kdnnen so
zwei Motoren in einem Geschwindigkeitsverhéltnis gehalten werden.
Die Eingangsfrequenz des "Masters" wird ebenso wie die des
"Followers" angeschlossen, so daR aus den beiden Eingangs-
frequenzen das Ist-Geschwindigkeitsverhaltnis ermittelt und geregelt
werden kann. Beliebig viele "Follower" lassen sich so anschlieBen. Eine
Diagnosefunktion erlaubt die Uberpriifung aller Ein- und Ausgénge.

Anzeige: 2 x 8-stellige, 7 mm hohe alphanumerische rote hinter-
grundbeleuchtete brillante LCD. Es kdnnen 4 Anzeigefenster mit je 2
Zeilen programmiert werden.

Wert oder Kurzzeichen von Sollwert 1, Sollwert 2, Ist-Drehzahl,
Verhaltnis zu Follower, Abweichung, Riickfuhrungsfrequenz und Trim.

Tasten: 8 Fronttasten zur Programmierung und Einstellung der Soll-
und Alarmwerte. Alle Tasten und Funktionen lassen sich selektiv
sperren.

Ruckfiihrung: Uber DIP-Schalter anpaRbar an alle handelsiiblichen
Sensoren (CMOS, TTL, NPN, PNP, Permanentmagnetsensoren,
Drehgeber).

Maximale Eingangsspannung: 28 VDC.

Maximale Eingangsfrequenz: 20 kHz (Master), 12 kHz (Follower).

Regelgeschwindigkeit: 10ms(Master), 20ms(Follower).

Regelgenauigkeit: 0,01% vom Sollwert (Master). 0,02% vom Sollwert
(Follower).Min.Frequenz: 0,00125 Hz.

Reglerauflosung: +4095 Bit.
Regelverstarkung: 0 bis 99%.

Rampen: 1 Hz bis 20 kHz pro Sekunde (angegeben in Um-
drehungen/sec.). 0,0001 bis 1,9999 (Follower).

Benutzereingange: Der Motorregler verfugt Gber 4 Benutzereingange
und zwei Fronttasten, die frei programmierbar sind und zur
Unterstiitzung der Motorreglerfunktion eingesetzt werden. Uber Taster,
Schalter, Relais oder NPN-schaltende Transistoren gegen Masse (Low
aktiv) kdnnen sie aktiviert werden.

Folgende Funktionen kdnnen programmiert werden:

- Start desMotorreglers.

- Abbremsen desMotors gemaR der programmierten Drehzahlrampe.

- Sofortiges Abbremsen desMotors (NOT-STOP).

- Schleichgeschwindigkeitsregelung.

- Handbetrieb (offener Regelkreis ohne Ruckfihrung).

- Anzeigefenster darstellen und wechseln.

- Ausgange zuriicksetzen.

- Sollwert wahlen/wechseln.

- Rampe wahlen/wechseln.

- Rampe deaktivieren.

- Sollwert erhéhen/verkleinern.

- Programmiersperre.

Kontrolleingdnge: Run, Stop, NOT-STOP, Schleichgang, Hand-
betrieb und sofortiges Abbremsen desMotors.

Ausgange: Regelausgang 0 bis 10 VDC (max. 5 mA) mit interner
Referenz oder Regelausgang 0 bis 15 VDC (max. 5 mA) mit externer
Referenz.

Open-Kollektor NPN-Transistorausgange (max. 100mA,max.30VDC)
fur Alarm 1, Alarm 2 und Kontrollausgang (DRIVE ENABLE OUT).

Programmierung: Folgende Eigenschaften kdnnen tiber 8 Fronttasten

mendigefihrt programmiert werden:

- Betriebsart (Master oder Follower).

- Drehzahl von Sollwert 1 und Sollwert 2 (0 bis 99999 im
Mastermodus und 0,0000 bis 1,9999 im Followermodus).

- Drehzahlvon Rampe 1 und Rampe 2 (1 bis 99999 im Mastermodus
und 0,0001 bis 1,9999 imFollowermodus).

- Schleichgangsollwert (0 bis 99999).

- Schleichgangrampe (1 bis 99999).

- Alarm 1 und Alarm 2 (0 bis 99999).

- RegelparameterERRORGAIN(0bis99).

- Skalierungsfaktor (1 bis 59999).

- Dezimalpunkt.

- Funktion der Benutzereingénge.

- Parameter der beiden Alarmausgange.

- Anzeige (4 Anzeigefenster zu je 2 Zeilen).

- Rollieren der Anzeige (2,5; 5 Sekunden oder nicht).

- Artder Drehzahlriickmeldung.

- Zuordnung und Funktion der Ausgénge.

- TestderEingénge, Alarmausgéange und Regelausgénge.

- Passwort.

-Werkseinstellung.

Datensicherung: Alle Daten werden im EEPROM bei Spannungs-
ausfall gespeichert.

Versorgung: 230/115 VAC (Uber Schalter wéhlbar), 50/60 Hz, 10 VA.
Geberversorgung: 12 VDC (+25%), max. 100mA.

Schutzart: Vonvorne strahlwasserfest und staubdicht nach IP 65.
Gehause: Robustes Kunststoffgehduse. B 75 mm x H 75 mm x T 149
mm. DIN Schalttafelausschnitt 68 mm x 68 mm. Befestigung tber
seitlicheMontageblockemitKlemmschrauben.

Anschluf3: 11-polige und 12-polige steckbare Klemmleisten.
Umgebungstemperatur: Betrieb: 0...+ 50°C, Lager: - 40...+ 70°C.
Elektromagnetische Vertraglichkeit (€ konform:

- Stéraussendung: EN 50 081-2

- Storfestigkeit: EN 50 082-2.

Gewicht: ca.6804g.
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Motorregler MDC

Lieferumfang: Geréat, Befestigungsmaterial, Dichtung,
Betriebsanleitung.

Hersteller: Red Lion Controls, USA.

Sz 1684
Sp @

‘{7 ‘:7]
0

75

L 0

§
L-775 J 4J D‘l 149

67

7
BEFORE APPLING POVER 50/50 Hz,

10 va

Abmessungen (in mm)

Anzeigen-Schleife

M 1
fa I
<gse
|§ED PROGRAM
' 500 MODE
A B> |

SEL>
PRO.CODE | BN >
00000 AP .

s>

MASTER
MODE

Ay
PROGRAM
SCALING

Aty
PROGRAW
USER

A

v

PROGRAM
ALARMS

Atv
PROGRAM
DISPLAY

Aty
PROGRAM
OPTIONS

Av
PROGRAM
DIAGNOST

Aiv
PROGRAM
SECURITY

A

*kk

s>

<gse
s>

s>

USER
SETPOINTS
sa>

sa>

saL>

<

Anzeigen- und Programm-Schleife

o .
4
x ]
o NS
4 2 aoaoa % % S
a3s £Z2Z22 hEe .z
SHEEEEEZTI8E
HPWoSS555&Exuw8o
12345678 9101112
|
2
S a
N
—_ -l
=) @ 3SYE
© xx3I Q&>
§§3 S % N NSO
BA2S 3 wE T
QU N Z 1 1 22
<L v~ O axOw
A tO< <O x + |
12345678910n
Riickseite
Anschlisse:
11-polige Klemmleiste (unten):
1 AC POWER Spannungsversorgung 230/115 VAC.
2 AC POWER Spannungsversorgung 230/115 VAC.
3 +12 VDC OUT Geberversorgung 12 VDC/100 mA.
4 COMM. Masse (0 V).
5 AL-1 SNK Alarm1-Ausgang.
6 AL-2 SNK Alarm2-Ausgang.
7 DRIVE ENABLE OUT Ausgang, wenn Regelung aktiv.
8 COMM Masse (0 V).
9 REF externer Referenzspannungseingang.
10 + Regelausgang +.
11- Regelausgang -.

12-polige Klemmleiste (oben):

1 LEAD INP Follower Eingang (= Master-Drehzahl;
nicht belegt, wenn im Master-Modus).

2 FEEDBACK INP Eingang der Ist-Drehzahl (Ruckfihrung).

3 COMM Masse (0 V).

4 USR.INP. 1 Benutzereingang 1.

5 USR. INP. 2 Benutzereingang 2.

6 USR.INP. 3 Benutzereingang 3.

7 USR.INP. 4 Benutzereingang 4.

8 RUN Start-Eingang.

9 R-STOP Stop-Eingang.

10F-STOP Not-Stop-Eingang.

11J0G Schleichgang-Eingang.

12 OPEN LOOP Handbetrieb-Eingang (Offener Regelkreis).

Bestellhinweise

Typ Bestell-Nr.

MDC00100

Motorregler MDC
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